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Аннотация 
В статье представлены тенденции создания интеллектуальной собственности в области раз-
работки системы беспилотного движения карьерного самосвала, выявленные при проведе-
нии патентных исследований по мероприятию на тему: «Разработка и создание беспилотного 
карьерного самосвала челночного типа грузоподъемностью 220 тонн». Прогнозирование раз-
вития создания интеллектуальной собственности в области разработки системы беспилотно-
го движения карьерного самосвала была определена и проанализирована динамика патенто-
вания по годам. Отмечается стабильное повышение патентования конструкций систем бес-
пилотного движения. Из выявленных патентных документов 50 зарубежных и 3 – россий-
ских. В части патентования конструкций систем беспилотного движения карьерных самосва-
лов лидируют Япония и США. В результате анализа патентообладателей выявленных ПД 
установлено, что 54% принадлежит 3 известным импортным производителям КС, и 2 произ-
водителям горной техники. 
Ключевые слова: добыча полезных ископаемых, горные машины, карьерный самосвал, бес-
пилотный карьерный самосвал, система беспилотного движения, патентные исследования. 
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Abstract 
The article presents the trends in the creation of intellectual property in the field of development of 
an unmanned movement system for a dump truck, identified during patent research on the event on 
the topic: "Development and creation of an unmanned shuttle-type mining dump truck with a load 
capacity of 220 tons." Forecasting the development of the creation of intellectual property in the 
field of the development of an unmanned movement system for a dump truck, the dynamics of pa-
tenting over the years was determined and analyzed. There has been a steady increase in the patent-
ing of unmanned vehicle system designs. Of the identified patent documents, 50 are foreign and 3 
are Russian. Japan and the USA are leading in terms of patenting the designs of unmanned move-
ment systems for mining dump trucks. As a result of the analysis of the patent holders of the identi-
fied traffic regulations, it was found that 54% belongs to 3 well-known imported manufacturers of 
CS, and 2 manufacturers of mining equipment. 
Keywords: mining, mining machines, mining dump truck, unmanned mining dump truck, un-
manned traffic system, patent research. 

 
Во всем мире в различных сферах деятельности активно развиваются беспилотные техно-

логии (БТ). На опасных производственных объектах БТ позволят снизить риски для рабочего 
персонала [1-4].  

Одной из тех профессий, где возможно снижение рисков являются водители (операторы) 
карьерных самосвалов (КС). Отсутствие водителей позволит организовать перевозки горной 
массы круглосуточно и исключить ошибки водителя, что приведет к увеличению производи-
тельности всего карьера. Для достижения этого предлагается сделать КС беспилотным (ав-
тономным) [5-10].  

Разработка беспилотной карьерной техники ведется практически всеми крупными ее про-
изводителями [11-15]. Отличительной системой любой беспилотной техники от пилотный, 
является наличие системы беспилотного движения (СБД).  

Научным коллективом КузГТУ были проведены работы по мероприятию на тему: «Разра-
ботка и создание беспилотного карьерного самосвала челночного типа грузоподъемностью 
220 тонн» [16-20]. Одной из ключевых работ были патентные исследования (ПИ) на уровень 
техники. Так при выполнении работы были проведены ПИ и на систему беспилотного дви-
жения КС. Поэтому целью данной статьи является определение тенденций развития создания 
интеллектуальной собственности в области разработки СБД КС.  

По результатам ПИ исполнителями мероприятия было выявлено 53 патентных документа 
(ПД).  

Для прогнозирования развития создания интеллектуальной собственности в области раз-
работки СБД КС была определена и проанализирована динамика патентования по годам 
(рис. 1). 

На рис. 1 заметно стабильное повышение патентования конструкций СБД КС, что позво-
ляет сделать вывод об увеличении интереса к рассматриваемому объекту ПИ.  

Анализ ПД показывает, что на сегодняшний день активно патентуются технические ре-
шения СБД КС направленные на улучшение взаимодействия беспилотных КС как между со-
бой, так и с людьми, объектами инфраструктуры.  
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Рис. 1. Динамика патентования по годам 

 
Среди выявленных ПД основная часть это зарубежные патенты (50 шт.) и всего 3 россий-

ских. На рис. 2 представлена география патентования ПД по странам подачи заявки.  
 

 
Рис. 2. География патентования ПД  

 
Анализируя рис. 2, стоит отметить, что в рассматриваемой области поиска лидирует Япо-

ния, что, в свою очередь, подтверждает проведение японскими специалистами и учеными 
исследований, направленных на создание объекта ПИ. В 2,7 раза меньше ПД было запатен-
товано в США.   

Для определения динамики патентования в странах, где зарегистрировано наибольшее ко-
личество ПД, на рис. 3 рассмотрена география патентования в динамике. 
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Рис. 3. География патентования в динамике, в части конструкций систем беспилотного  

движения карьерных самосвалов по годам 
 
В Японии системы беспилотного движения КС стали патентовать с 2013 го. (рис. 3). Сто-

ить отметить, что за 10 лет их количество составило 27 штук. Первые ПД были зарегистри-
рованы в США в 2021 г.  

В результате анализа патентообладателей выявленных ПД установлено, что 54% (рис. 4) 
принадлежит 3 известным импортным производителям КС, и 2 производителям горной тех-
ники. 

 

 
Рис. 4. Патентообладатели в рассматриваемой области поиска 

 
Из анализа рис. 4 Komatsu (Япония) и Hitachi (Япония) являются значимыми патентообла-

дателями в части конструкций СБД КС. 
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Прослеживая тенденции развития создания интеллектуальной собственности в области 
разработки конструкций систем беспилотного движения карьерного самосвала, наблюдается 
следующее:  

– конструкции систем беспилотного движения КС активно патентуются в последние 10 
лет; 

– технические решения конструкций систем беспилотного движения КС направлены на 
улучшение взаимодействия беспилотных КС как между собой, так и с людьми, объектами 
инфраструктуры; 

– Япония является лидером по зарегистрированным ПД;  
– 54% ПД принадлежит 3 известным импортным производителям КС и 2 производителям 

горной техники. 
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